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	课程名称： 自动化前沿技术
	课程类别（必修/选修）：选修
	课程英文名称：Forefront Automation Technology
	总学时/周学时/学分：32/2/2
	其中实验/实践学时：16
	先修课程：大学物理、自动控制原理、MATLAB与应用等
	后续课程支撑：自动控制原理、DSP系统设计
	授课时间：周一3-4节（1-16周）/周二3-4节（1-16周）
	授课地点：6C-403/7B-412
	授课对象： 2021自动化1、2班，2021自动化（机器人）2班、2021智能制造（自动化）2班
	开课学院： 电信工程与智能化学院
	任课教师姓名/职称： 苏航、关朝旭/讲师
	答疑时间、地点与方式：1.每次上课的课前、课间和课后(9A403)，采用一对一的问答方式；2.每次发
	课程考核方式：开卷（）闭卷（）课程论文（√）其它（）
	使用教材：无
	教学参考资料：1.《自动化科学与技术概论》，杨宜民等编，清华大学出版社，2015.11；2.《非线性
	毕业要求
	10.1掌握工程类问题各种表达方式，能够就智能制造自动化技术领域的复杂工程问题撰写报告，并能与业界同
	10. 能够就智能制造自动化技术领域的复杂工程问题与业界同行及社会公众进行有效沟通和交流，包括撰写报
	12.1了解现代科学技术发展趋势，理解和认同不断探索和学习的必要性，具有自主学习和终身学习的意识。
	12. 具有自主学习和终身学习的意识，有不断学习和适应发展的能力。
	重点：用的连续系统数学模型形式；Matlab环境下的求解命令；
	难点：M文件的编写
	重点：采样周期对计算机控制系统稳定性的影响
	重点：数字PID控制器的原理与设计方法
	重点：水箱控制对象的特性表现与分析
	目标1
	目标2
	大纲编写时间：2024年3月1日
	系（部）审查意见：

