(A SEREZERRA) BHFEAN

WEAR:  Hlas N SR ReIshl A WERR (WBhags) . i
PRFEPELZFR: Robot and Intelligent Control Technology
B RS 32/22 Hrp SRl LB R : 8

FBRE: WS Aol R

JEEERIEHE: ALt

BRETE: A— 127 PRHL . 6C-403

BiEXTS: 2021 AEhiL 12 BF

FFiRZERE:  BE LR SR

FERFUNRE 2 /BRRR: 5K F/F 2%

ESentia), MR 5H R BRERPERAT. REMERE, KA —#RE K

WREEEAR: I8 (VD) HE O BER O e O

5 FH #bt -

Introduction to Robotics: Mechanics and Control, Fourth Edition, John J. Craig
BEBETHRL
L (HLE AR BB XSRS, Pk, 2021, 58 3 /R

WREREA: (WL ANSEEEHEAR) Z2AZNME LR —T 18k E) ¥R, RRER —TTRHEZ). 10 br . DS R sl oy — 45 A ik
Feo R ARRER S, RIS NS B SRS SR HT SO AR U7, I st Blig 5k g &, AR OV TRIRSS

R B fn B BL EESR 8 b RIS

REHF B SRR IR R P ER

B 1: 1-1 EEHCA . SRR, R | 1 R Ay BRI, TREERLR Ll AR
TN ARG G, FEARNLES N AR, S5 UCbbs | T HENME L ANRSE S, JRRexfEm L | ATk E s RGa T 4ed . A IRAER R H
AR s ST N e il AT 4 R S DR AR ) B2 2 A [l

1




Hw 2:
PRENLAR NIAB B2 T R IR AR SRR HARMLAS N4 JR Ak
PRANE ALK R, @IS 3N TR N T4 4 T

T2 ] el

4-1 ReE R RIS, B5 5 R %,
LR PSS, B Rt 1 3h
PHCAR ) 5 2% TR ) 4T 20
T ER T R

4 RENSIE TR 2 R EIRR B2 55 B 3t R 4t
IBATYEY . AR AL SR B S5 AH SR = 2% T
P IF) REBEATBIEIE, BLAGVCTHSREG . i SR s
JFENAE RS RS HA LR

H#w 3:
PRAENUBE 5 . M ou bR e R 2L 28 AUk i B
SOV T ST BN H1 2 0 RN T oA TR 1) vk TR

5-1 HER M G RE G B S L HAR g
B TRE ST 5 (AR &  BUR
HL A A% B0 AME B HOR TR A A

5 REMEEI N R B AL, JF K. kRS
A& S EIBOR . B, DU TR TRAME B HR T
H, O3 B RGIer4Ey . AR BOR R

il i FRSAR D UBT A4 T A2 WG T S L, I
R R
AR HEHER
=R wemn | He s
2/ HEEH Sk HEAE (AR BR. REBBEIA D b 2 HE A
S KT/ RER | Tk B
B 5
R NGO TR BB i
X&;‘f—i *ﬂ%ﬁ/\ﬁ EEE! *ﬂ%ﬁ)\%?fﬁ%*@ g%—l: *}l%kﬁ%ﬁ%ﬁ‘] E *i‘
I 4k w2 &mmAﬁ=ﬁﬁﬂgAfﬁfﬁg,§%ﬁﬁ%a L
YestEPE R A1 A TR, HE9R R B 90, SRl s
S PRICRRE I S SRR
CREeR IR N C[va- Rl = OUE ZRE IR YN i E N e
23| kA | R4 SERAE A 38 RS AENL R At BF EE e .
Mo HLERASE ARRRAE St 30 P R A e




Hod: BRSNS IR R SOR R Hlas N4
AABR RALEAR IR R HLas N3 sk

= ARk

v | iz | wm | | R PUBASRAK REEERLR B sz | BB AL | OB
R E IR A AP OSSR AIE 5 2 NIZFh 2% £ | —
S 1 R R TR, B2 A 22 A O By A T o
BT (kG A
o WU AL JUE 2112 (4 o2 H #5
; SRR | 5 e WU L3 A U0E B2 (AR R L AT s W | g g " A
M rS . PUMAS60 Hlas N1z sl 24 AR vk —
F o RRLE. MBS E ARG, PLEAE
FEATEG A ~ e A ¥
7 AR HUBREE 11 7780 0 43 W R T B B %, T =
FEE R 71001 R AR A e
NI " Hd: AR R H T e | BB H #5
; R 2y E5
N e B I I et S =
12 221 7K I 2
&it 24




T B KR (B . T
R% SEIO TR H 4R BRSO | 2t Berns (A, A RREEBREA /A% 2 i
i) i EH
FE . FIH Matlab Robotics I H.4f R #A 5 = ZEFFHL
orife | R L MEZIERTRLE | 4| ERABUR, GEAARIRHT Bk o s | Bh—
g | ANEA . N o
S AT KR g T T
HEA: FH Matlab Robotics T.EFH R &I ENL 2
s FEE I A 0 B8 R A L 5 NGB B
et 2 FIEEDUEHLER A . . B
A | S HR M2 e 4| A TURBLE AR R Yol g | H—
T | WA PR EBRA S VYT AR TS, WOR SR
STBER IR RIETR , H5 7 222 P BTE B AT R0 1 R 2
SR, 8T TRER.
8
PR
AMRIE R RG] (%)
A2 B AR BRI A
* o fel iR
Hir— 1-1 10 25
Hir— 4-1 10 25




Hir = 5-1

10

20

Bt

30

70

100

¥ D WRE (FREBETEHEEAEEME) B+ %M. UK 3R 6 R EAETESMERERIPAER. 2) BHEZIRHE T4 FR

KA ERTE]: 2024 4 2 A 28 H

() HEER:

BER (Bl REZRXOHARBEHLRNHTTHE, AENIT.

R () EHEZLA:

2024 %£3 H 1H

I




PRV 5 Fr

TR
W 5
A(100) B (85) c(70) D)
MG LBOn 2, (E BN, | RS, SMEAT | AR AN, e
A R R Wi, 2B . ‘ ‘
- D e o B L B TE T . 54,
o BES B, (BT, | ST, AEAT | AR AR, 2R
il R 7 2 TE R TS, LR e R ) = "
Z LB R o . BZ.
W sER, BERN—, | RfEVEE A, R
‘ W, B TR, W, | Bsem. BEE, g | - - - o
V5 s B W IR | RERR, B MR

FE s BT SEHE NG EORIAT

ST IR VE AT

7

AT




	课程名称： 机器人与智能控制技术
	课程类别（必修/选修）：选修
	课程英文名称：Robot and Intelligent Control Technology
	总学时/周学时/学分：32/2/2
	其中实验/实践学时：8
	先修课程： 高等数学、自动控制原理
	后续课程支撑： 自动化综合设计
	授课时间： 周一1-2节
	授课地点：6C-403
	授课对象： 2021自动化1-2班
	开课学院： 电信工程与智能化学院
	任课教师姓名/职称： 张瑞/副教授
	答疑时间、地点与方式：每次上课的课前、课间和课后，采用一对一的问答方式
	课程考核方式：开卷（√）闭卷（）课程论文（）其它（ ）
	使用教材：
	Introduction to Robotics：Mechanics and Control, Fo
	教学参考资料：
	1. 《机器人学基础》，蔡自兴等编著，机械工业出版社，2021，第3版
	课程教学目标
	支撑毕业要求指标点
	毕业要求
	1-1掌握数学、物理等知识，能将其用于自动化专业知识学习，并能对控制工程问题进行恰当表述
	1能够运用数学、自然科学、工程基础和专业知识用于解决自动化系统运行维护、生产优化技术应用等相关领域的
	4-1能够利用控制理论、信号与系统、电机原理等基本理论，对智能制造自动化技术领域的复杂工程问题进行分
	4能够基于科学原理并采用科学方法对自动化系统运行维护、控制优化技术应用等相关领域的复杂工程问题进行研
	5-1掌握解决智能制造自动化技术领域复杂工程问题所需的软硬件平台、现代电子仪器设备和信息技术工具的使
	5能够针对复杂生产自动化问题，开发、选择与使用恰当的技术、资源、现代工程工具和信息技术工具，包括对自
	目标一
	目标二
	目标三
	大纲编写时间：2024  年 2 月 28 日
	系（部）审查意见：

